
操作説明

飛行条件の入力

(1) 飛行高度 “Hight”
(2) 飛行間隔 “Span”
(3) 飛行速度 “Speed”
(4) 折り返し点の滞留時間(s)

3 機体の離陸

画面右下の「Upload」をクリック。
画面に「Waypoint upload complete」が
表示されたら、機体を離陸させる。
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飛行範囲の設定

専用アプリケーションを起動。
画面上4点で飛行範囲を設定する。

１ 条件設定の画面を開く。
右クリックし「Auto Generation」を選択する。
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測量前の機体の稼働確認

ホバリングさせ、プロペラやモーター等が
問題なく稼働していることを確認。
画面右下「Execute」をクリック。 作業の開始。
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測量作業の終了

作業終了後、
「Go Home」ボタンで機体を帰還させ着陸。
モーターを停止させて終了。
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